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1. EXERCISE: v-t graphic

Skills
la Define the type of motion (0.25 points) 0,25( 0,25] 0,25] 0,25] 0,25 0,25( 0,25| 0,25] 0,25] 0,25] 0,25| 0,25| 0,25] 0,25] 0,25| 0,10{ 0,00{ 0,25
1b Determination of acceleration (slope) (0.75 points) 0,75| 0,75| 0,50] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75} 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75| 0,00{ 0,00{ 0,75
1c Determination of the change in direction (v=0) (0,25 points) 0,00{ 0,25| 0,15| 0,00] 0,25| 0,25] 0,25| 0,00| 0,00| 0,25} 0,25] 0,00] 0,25} 0,00] 0,00] 0,00 0,25| 0,10
1d Calculus of displacement (+/- values) (0.75 points) 0,25( 0,50] 0,25] 0,25] 0,25 0,25( 0,75| 0,15] 0,25] 0,25] 0,50{ 0,00{ 0,75| 0,25| 0,25] 0,00{ 0,00 0,15
le Calculus of position (0.50 points) 0,25| 0,50| 0,00| 0,50| 0,00( 0,00| 0,50| 0,00| 0,00{ 0,40} 0,00| 0,00| 0,00] 0,00| 0,00 0,00| 0,00| 0,00

[150]2,25] 1,45 1,75] 1,50] 1,50] 2,50] 1,15] 1,25] 1,90] 1,75] 4,00] 2,00] 1,25] 1,25]0,10] 0,25] 1,25|

1920 [21 [ 22 ] 23| 24 [ 25 ] 26 ] 27 | 28 | 29 | 30 |

@ The Lctial POSilc'.l-C)pt_ veckor QI: = bods s -]z:_qg?(m)

and its wwotiow s described (i the JFollowLmB v-t %
0,10| 0,15] 0,25] 0,25| 0,25] 0,25( 0,25| 0,25 0,25] 0,25] 0,25| 0,2540,23] 91%

g(aph’: 0,00 0,75] 0,60] 0,25| 0,50] 0,75 0,75| 0,75| 0,75] 0,75] 0,65| 0,75§0,63] 84%
Vg (™/s) 0,25] 0,25] 0,25] 0,00| 0,00f 0,00 0,00{ 0,00{ 0,00| 0,00] 0,15] 0,001 0,11} 42%

0,00] 0,25] 0,75 0,50] 0,25] 0,25( 0,40| 0,25| 0,00| 0,15] 0,15 0,15] 0,27] 36%
0,00} 0,00] 0,00] 0,00| 0,00 0,00 0,00] 0,00] 0,00| 0,00{ 0,00{ 0,00} 0,07] 10%

o AR
[0,35]1,40]1,85] 1,00 1,00] 1,25] 1,40] 1,25] 1,00] 1,15] 1,20] 1,15] 1,31]
20
Marks
5 LCS) 100%
90%
i 80%
70% 1
o 60%
DektecnaLre % 50% -
a) the type ojf naokiovt L eacl urtezual CO-QSJ % oo
b) the value of accelerabion. Lt  each (uterval (0.35] 230% |
) the wwowent (bime) which e bedy [0.25] 20%
¢ 10% -
c,'ln_o.mcje‘s the direcbiovt of waochiow .
d) the displacgmem:t . Lhose 25 s LO.?—‘S] " " ” » | ” |
Skills
e) the positiow of the body whewn L= 20 = {0.50]
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2. EXERCISE: two bodies

Skills
2a Determination of the position vectors (0.50 points) 0,50{ 0,50| 0,50] 0,40] 0,50] 0,50{ 0,50{ 0,50| 0,50| 0,00} 0,50 0,00{ 0,50| 0,50| 0,25| 0,00{ 0,50
2b Determination of a position (0.50 points) 0,50{ 0,50| 0,00| 0,00] 0,50] 0,40{ 0,50{ 0,50] 0,25| 0,25] 0,50| 0,00{ 0,50| 0,25| 0,00] 0,00 0,25
2c Determination of change of direction (0.50 points) 0,50| 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50| 0,50} 0,40] 0,25} 0,50] 0,00} 0,50] 0,50] 0,50] 0,00{ 0,50
2d Determination of the distance between them (0.50 points) 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50| 0,50| 0,50| 0,25] 0,50] 0,25} 0,50] 0,00] 0,50] 0,50 0,25] 0,00{ 0,50
2e Determ. of the velocity when crosses origin (0.50 points) 0,50| 0,50] 0,00| 0,00| 0,00f 0,50| 0,25] 0,25] 0,25] 0,25] 0,50 0,00| 0,00| 0,50| 0,00{ 0,00{ 0,00
| 2,50] 2,50 1,50( 1,40( 2,00] 2,40] 2,25] 2,00] 1,90] 1,00{ 2,50{ 0,00{ 2,00{ 2,25 1,00] 0,00] 1,75|
[ 18 19| 20| 21 |22 | 23 [ 24 [ 25 [ 26 | 27 | 28 | 29 | 30 |
@) The witial cownditions of two bodies (A and B) %
are described (n the picture below. 0,50 0,00{ 0,00{ 0,50] 0,50] 0,50] 0,50{ 0,50{ 0,50| 0,50| 0,50] 0,50| 0,50} 0,41} 81%
e 252 0,50] 0,25] 0,25( 0,25] 0,50| 0,50] 0,50] 0,50{ 0,25] 0,50| 0,25 0,50| 0,25} 0,33] 66%
t=0 Vo= 180K/ e aats 0,50] 0,25] 0,25 0,00] 0,50| 0,50] 0,50] 0,50{ 0,50] 0,50| 0,50{ 0,50| 0,50} 0,42} 84%
A V77, (o e SIgY 0,25( 0,00] 0,25] 0,50] 0,50{ 0,50{ 0,50] 0,50] 0,25] 0,50| 0,00{ 0,50 0,5040,38] 77%
e P of Ehe values
500 wL G b 0,25 0,00] 0,00| 0,00| 0,50| 0,50 0,50| 0,00| 0,50] 0,00| 0,25| 0,00 0,50} 0,22 43%
aue evie
g;zgzkﬂ,/h k=0 OMLEth
77 [ 2,00]0,50]0,75] 1,25] 2,50] 2,50( 2,50( 2,00 2,00( 2,00| 1,50] 2,00| 2,25] 1,76]
B R
0 500 v
Deketwrivie Marks
o) the equations of the position vectors s
Ca and rg) 80% |

70%

b) khe wiowmient (kime) and location (posikion)
the first klvme they pass each other

60%

Percentage

¢) the wowment (time) when A chaunges iks

directiow G‘F wiokiowve 30%
20% 1

d) the distance betweew thewt when E=123

10%

0%

e) the velocity of A whewn it crosses Ehe origiv 2a ‘ 2 ‘ 2 ‘ 2d ‘ 2
towards the left Skills
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3. EXERCISE: free fall

Skills
3a Determination of the position vector (0.75 points) 0,75 0,75| 0,75] 0,75] 0,75] 0,75 0,75| 0,75| 0,75| 0,75} 0,75 0,00{ 0,75| 0,75| 0,75] 0,75| 0,60
3b Determ. of eq. of velocity (differentiation) (0.50 points) 0,50( 0,50( 0,50 0,50| 0,50{ 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50} 0,50| 0,00| 0,50| 0,50| 0,50| 0,00] 0,50
3c Determination of maximum height (0.75 points) 0,75| 0,75] 0,75] 0,75] 0,75 0,75| 0,75| 0,75] 0,75] 0,75] 0,75/ 0,00| 0,75| 0,75| 0,75| 0,00 0,75
3d Determ. of the velocity when hits floor (0.50 points) 0,50| 0,50] 0,50| 0,00| 0,50 0,50| 0,50| 0,50] 0,00| 0,50] 0,50 0,00| 0,50| 0,50| 0,00{ 0,00 0,00

[2,5072,50] 2,50 2,00] 2,50] 2,50] 2,50] 2,50] 2,00] 2,50] 2,50] 0,00] 2,50] 2,50] 2,00] 0,75] 1,85]

@ A bal is thoww upwards as described (n the

1819 20 [ 21| 22 [ 23 | 24 [ 25| 26 | 27 | 28 | 29 | 30 |

picture.
hoWs =Y, Detezvaive: -

F i e 0,75] 0,00] 0,75] 0,75 0,60] 0,75[ 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75] 0,75[ 0,75]0,69] 92%
7 o) the equation of the pesition veclor 755110 00[0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50] 0,50].0,45] 90%
- by the equation of the velocity 0,75] 0,75] 0,75] 0,75 0,75] 0,75] 0,75| 0,75] 0,75| 0,75] 0,75] 0,75] 0,75]0,70] 93%
7 ) the woxivmunm height [for the 0,50[ 0,00] 0,50] 0,50] 0,50] 0,25[ 0,50] 0,15] 0,25] 0,50] 0,50 0,50[ 0,50}0,36] 71%
o boda

; d) the velocity whew Eue body [2,50]0,75] 2,50]2,50( 2,35] 2,25 2,50] 2,15] 2,25] 2,50( 2,50] 2,50 2,50} 2,20}
///// = Wwikts the [loofr

Marks

100%
90% -
80%
70%
60%
50%
40%
30% -
20%
10% A

Percentage

0%
3a 3b 3c 3d
Skills
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4. EXERCISE: projectile motion

Skills
4a Components of the initial velocity 0,50( 0,50( 0,50{ 0,00{ 0,50{ 0,50] 0,50| 0,50| 0,00| 0,50} 0,50| 0,00| 0,50| 0,50] 0,50} 0,00} 0,00} 0,50] 0,00] 0,50
4b Equation of the position vector 0,50( 0,50( 0,50{ 0,00{ 0,50{ 0,50] 0,50{ 0,50| 0,00| 0,50} 0,50| 0,00| 0,50| 0,50] 0,50} 0,00} 0,00} 0,50] 0,00] 0,50
4c Equation of velocity (differentiation) 0,50{ 0,50( 0,50{ 0,00{ 0,50{ 0,50] 0,50| 0,50| 0,00| 0,50} 0,50| 0,00| 0,50| 0,50] 0,50] 0,00] 0,00| 0,50] 0,00] 0,50
4d maximum height 0,50] 0,50] 0,50{ 0,00] 0,50{ 0,50 0,50] 0,50 0,00] 0,50} 0,50 0,00| 0,50 0,50] 0,00] 0,00{ 0,25] 0,50 0,00{ 0,50
4e horizontal position when hits the floor 0,50] 0,50] 0,50 0,00] 0,25] 0,50 0,50| 0,50| 0,00| 0,50} 0,50 0,00| 0,50| 0,50| 0,00| 0,00| 0,00| 0,00| 0,00 0,50

[2,50]2,50] 2,50]0,00] 2,25] 2,50] 2,50] 2,50] 0,00] 2,50] 2,50] 0,00] 2,50] 2,50] 1,50] 0,00] 0,25] 2,00] 0,00] 2,50]

2122 23] 24 25] 26| 27 ] 28 29 ] 30 |

; . %
(L) A Ball s lowacked as deseliegd) ba e 0.50] 0.50] 0.50] 0.50] 0,00 0.50] 0.50] 0,00] 0.50] 0.50[10:87] 73%
picture, 0.50] 0,50] 0.,50] 0.50] 0,00] 0,50] 0.50] 0.50] 0,50] 0,50}0,38] 77%
0.50[0.50] 0.50] 0.50] 0.00] 0.50] 0.50] 0,50 0.50] 0.50}0,38] 77%
0.50[ 0.50] 0.50] 0.50] 0.00] 0.50] 0.50] 0.50 0,50 0.50}0,38] 75%
0.50] 0,50] 0.25] 0,50 0,00] 0.25] 0,50] 0.50] 0.50| 0,50} 0,33] 65%

Vo = I5DW'7(5

[2,50]2,50] 2,25] 2,50]0,00] 2,25] 2,50] 2,00] 2,50] 2,50 | 1,83]

Marks

78%

76% -

74%
Delecwnicng . 72% A

a) the commpouents of tucitial velocity (0.50]

70% -

b) the equation of the poasikion vectoz [0.50] 68% 1

Percentage

66%

c) the eguation of the velocity (0.50]
64% -
d) the waximuwma height 1eached (0.50] o
e) the hotizoutal poaibtlont whew the bal 60%

L‘LitS t’-LlQ ;’.DO’Z- (:O.SO] : 58%

4a 4b 4c 4d 4e
Skills
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