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1 |Kalkuluatu transferentzia-funtzioa ondoko kasuan
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2 |Kalkuluatu transferentzia-funtzioa ondoko kasuan

PUNTUAZIOA: 1 PUNTU
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3 |Kalkuluatu transferentzia-funtzioa ondoko kasuan

PUNTUAZIOA: 2 PUNTU
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Transferentzia-funtzioa askatuz eta sinplifikatuz:
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4 |Kalkuluatu transferentzia-funtzioa ondoko kasuan

PUNTUAZIOA: 2 PUNTU
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Bloke hauek askatuz:
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Transferentzia-funtzioa sinplifikatuz:
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5 |Irudiko eskemak labe baten tenperatura kontrolatzeko sistema
adierazten du. Marraztu sistemaren bloke-diagrama eta kokatu eta
adierazi bertan hurrengo elementuak

sarrerako seinalea
irteerako seinalea

akats seinalea

kontrol elementuak
prozesu-elementuak
berrelikatze-elementuak

PUNTUAZIOA: 2 PUNTU
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Sarrera-seinalea: nahi den tenperaturari dagokiona

Irteera-seinalea: tenperatura errealari dagokiona

Akats-seinalea: tenperaturen arteko (nahi dena eta erreala) diferentziari dagokiona
Kontrol-elementuak: konparadorea eta anplifikadorea

Prozesu-elementuak: labearen bero-iturria (jardulea) eta labeko kamara
Berrelikatze-elementuak: sentsorea eta seinale egokitzailea
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