Ondorio teorikoen ebazpenak

1. Higidura zuzen eta uniformearen posizio-bektorearen ekuazioaren
egitura

Higidura zuzen eta uniformea denean, posizio-bektorearen espresio orokorra hauxe
da:

F=(X,+V,.t)i+(y, +v,.1)]
Xo,Y, --- hasierako posizioa
V., V, ...abiadura

2. Higidura zuzen eta uniformearen adierazpen grafikoak (posizioa-
denbora eta abiadura-denbora). Higidura bi dimentsiotan (x eta y)
ematen dela suposatu.

Posizio-denbora grafikoak:

x (m) A y (m) 4

malda = v,

t t (s) t t (s)

Abiadura-denbora grafikoak:
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3. Posizio-bektorean oinarrituz, trajektoriaren ekuazioa lortzeko eman
beharreko urratsak
e "x" eta "y" osagaien ekuazio parametrikoak lortu; hau da, posizio-
bektorea hartuz, bere osagaietan deskonposatu: x=f(t); y=f(t)



e "X"-en ekuazio parametrikoan "t" askatu "x"-en funtzioan: t = f(x)
e "y"-ren ekuazio parametrikoan "t"-ren ordez "x" sartu: y=f(x)

4. Posizio-bektorea, abiadura-bektorea eta azelerazio-bektorearen

arteko erlazioak

Posizio-bektorearen ekuazioa denborarekiko deribatuz — Abiadura-bektorearen
ekuazioa

Abiadura-bektorearen ekuazioa denborarekiko deribatuz — Azelerazioa-bektorearen
ekuazioa



