Ibilbidea, posizioa eta desplazamendua: ARIKETAK

1. Kalkulatu posizio-bektorea eta horren modulua XY planoko ondoko puntuen kasuan: P1(2,3), P2(-4,1) eta P3(1,-3). Koordenatuak SI sistemako unitateetan daude emanda.

[image: image1.wmf]m

 

3,16

 

 

m

 

9

 

 

m

 

1

 

r

 

 

 

j

 

m

 

3

 

-

 

 

i

 

m

 

1

r

m

 

4,12

 

 

m

 

1

 

 

m

 

16

 

r

 

 

 

j

 

1m

 

 

 

i

 

m

 

-4

r

m

 

3,6

 

 

m

 

9

 

 

m

 

4

 

r

 

 

 

j

 

m

 

3

 

 

 

i

 

m

 

2

r

2

2

3

3

2

2

2

2

2

2

1

1

=

+

=

®

=

=

+

=

®

+

=

=

+

=

®

+

=


2. Higikari baten posizio-bektorea 
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  eran adieraz daiteke, SI sistemako unitatetan. Kalkula itzazu posizio-bektoreak t=1 eta t=3 s aldiuneetan eta aldiune horien arteko desplazamendu bektorea.
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3. Higikari baten ibilbidearen ekuazio parametrikoak hauexek dira SI sistemako unitateetan: 
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a) Kalkula itzazu posizioaren koordenatuak t=0 s eta t=2 s aldiuneetan

b) Kalkula ezazu bi aldiune horien arteko desplazamendu-bekorea

c) Determina ezazu ibilbidearen ekuazioa, SI sistemako unitatetan
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